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Vakuum-Sauggreifer 9V
Vacuum Gripper Robot 9V




Belegungsplan fiir den Vakuum-Sauggreifer / Circuit layout of the Vacuum Gripper Robot

Nummer Funktion Eingang/Ausgang
Number Function Input/Output

1 Referenzschalter drehen 1
reference switch rotate

) Referenzschalter vertikal 1
reference switch vertical axis
Referenzschalter horizontal

3 . . . 13
reference switch horizontal axis

4 Encoder drehen c1
encoder rotate
Encoder vertikale Achse

5 . . Cc2
encoder vertical axis
Encoder horizontale Achse

6 . . Cc3
encoder horizontal axis

7 Motor drehen M1
motor rotate
Motor vertikal

8 . . M2
motor vertical axis
Motor horizontal

9 . . M3
motor horizontal axis
K

10 ompressor o7
compressor
Ventil

11 entl 08
valve
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